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Upozornenie:

Tento manudl je uréeny vyhradne pre kvalifikovany technicky personal

Ziadna z informécii nie je uréena uzivatelovi!

Tento manudl sa vztahuje na riadiacu jednotku A400 a nesmie byt pouzity pre
iné vyrobky.

Riadiaca jednotka popisana v tejto prirucke bola vyvinutd k ovladaniu
elektromechanickych pohonov uréenych pre kridlové brany. Akékolvek iné pouzitie je
nepripustné a odporuje platnym normam.

Pred zahgjenim inStalacie si pozorne precitajte tento manudl a riadte sa striktne jeho
pokynmi ako aj platnymi normami vztahujiucimi sa na elektrické zariadenia.
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T.A.OLYMP spol. s r.o. NICE Riadiaca jednotka A 400

1) Popis vyrobku

Riadiaca jednotka A400 pracuje na zéklade systému prudovej ,ampérmetrickej*
citlivosti, ktory monitoruje a kontroluje c&innost elektromechanickych pohonov
pripojenych k jednotke. Tento systém zabezpeluje automatické nastavenie
koncovych poléh a ich overovanie a dokdZe rozpoznat pradové zmeny pri
prevadzke (ochrana proti zovretiu).

Spomenuty systém ulahduje inStalaciu riadiacej jednotky a zjednoduSuje proces
nastavovania.

V riadiacej jednotke su prednastavené funkcie pre normélnu prevadzku, tieto je
v8ak mozné preprogramovat podla poziadavky uzivatela.

I_Priebeh prudu nezavisi len od sily motora, ale tiez od inych faktorov ako
sl zmeny napaétia, r6zne typy motorov, od hodndt rozbehového kondenzatora
at.d’ Riadiaca jednotka A400 je uréena vyhradne pre pohony WINGO, s inymi
typmi pohonov mdze pracovat’'nekorektne.

Primarny konektor transformétora
Spolocné relé

Relé otvorit/zatvorit

Relé motora M1

Relé motora M2

Nizkonapatové tavna poistka 500 mA
Sekundarny konektor transformatora
Mikroprocesor

Konektor pre prijima¢ SMXI

Relé pre funkciu FOTOTEST

Diéda NAPAJANIE - siet

Di6da OK

Svorka pre anténu

Programovacie tlacidla

Svorky pre VSTUP/VYSTUP

Svorky pre motory a vystrazny majak
Svorky pre napajanie 230V/50Hz
Tavna poistka 5A

>
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Z dévodu zaistenia bezpeénosti osd6b a ochrany elektrickych su€asti riadiacej
jednotky jednotke volPne dostupnd len pripojna svorkovnica a programovacie
tlacidla.

Kryt riadiacej jednotky je mozné odniat’ len vtedy, ak je to bezpodmieneéne
nutné a ak ste sa presvedg€ili, Ze riadiaca jednotka nie je pod prudom.

2) InStalécia
Automatické branové systémy mo6zu byt inStalované vyhradne

kvalifikovanym a skisenym personalom v sulade s technickymi normami
a predpismi tykajacimi sa elektrickych zariadeni.
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T.A.OLYMP spol. s r.o. NICE Riadiaca jednotka A 400

2.1) Kontrola pred montéazou

Pred zahajenim montaZe preverte, ¢i je dodavka kompletn4d a & dodany materidl
vyhovuje miestnym normam a predpisom.

Kontrolné uUkony popisané v tejto broZure sa tykaju vyhradne pouZitia riadiacej
jednotky A400.

Mechanické dorazy vymedzujuce pohyb kridiel brdny musia byt pevné, aby
dokazali absorbovat kinetickl energiu pocas prevadzky brany.

Hlavny privod pre elektrické napdjanie riadiacej jednotky musi byt inStalovany
kablom 3x1,5 mm2. V pripade, Ze je dizka vedenia vacsia ako 30 m, musi sa
previezt uzemnenie v blizkosti riadiacej jednotky.

Vedenia nizkeho - bezpe¢ného napétia inStalujte kédblami o priereze 0,25 mm2 V
pripade, Ze je dizka vedenia viac ako 30m, musia byt kéble umiestnené v
pancierovej chrani¢ke uzemnenej na strane riadiacej jednotky.

Vedenia nesmu byt spdjané pod terénom v inStalacnych krabiciach, obzvI4st
vtedy, ak tieto nie st vodotesné.

Ak je riadiaca jednotka nainStalovand spravne, jej stupen krytia je IP55 a mbze
byt umiestnen& do vonkajSieho prostredia.

Riadiaca jednotka musi byt umiestnena tak, aby bola zabezpecena proti
poskodeniu, nie v8ak nizSie ako 40 cm nad terénom.

Otvory uréené na prechod kablov musia byt v spodnej Casti krytu riadiacej
jednotky (pozri obr. 1, 1a)

2.2) Montaz riadiacej jednotky

Riadiaca jednotka A400 je opatrend krytom zabezpecujuacim elektricki Cast proti
neodbornému zasahu.

V nevyhnutnom pripade sa k elektrickej Casti dostanete po uvolneni skrutiek a
odnati spominaného krytu (pozri obr.1).

Pre ufahCenie prace pri navrtavani otvorov pre kable je moZzné dolna Cast krytu
sklopit' (pozri obr. 1a - krok 1).
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T.A.OLYMP spol. s r.o. NICE Riadiaca jednotka A 400

2.3) Popis typickej zostavy

Pre lepSiu predstavu a objasnenie niektorych aspektov tykajlcich sa osadenia
otvaracov na dvojkridlovi branu predstavujeme Vam popis typickej zostavy.

Pripominame Ze:

V3etky fotobunky NICE s vybavené systémom SYNCHRONIZACIE, ktory
umoznuje eliminovat problém interferencie medzi dvoma parmi fotobuniek (blizsi
popis njdete v manuéloch pre fotobunky).

Péar fotobuniek FOTO pocas otvaracieho cyklu neovplyvriuje €innost' otvaracov,
pocas zatvaracieho cyklu zmeni ich pohyb na opacny.

Par fotobuniek FOTO 1zastavi pohyb otvaraov pocCas otvaracieho i
zatvaracieho cykKlu.

Péar fotobuniek FOTO 2 (pripojeny na svorku funkcie AUX) pocas zatvaracieho
cyklu neovplyviuje ¢innost otvaracov, po€as otvaracieho cyklu zmeni ich pohyb
na opacny.

. Elektromechanicky pohon
. Vystrazny majak

. Riadiaca jednotka A400

. Kla¢ovy spinac

. Par fotobuniek FOTO

. Par fotobuniek FOTO 1

. Par fotobuniek FOTO 2

~NOoO ok, WN R

2.4) Elektrické zapojenie

Z dévodu bezpeénosti inStalatéra a tiez z dévodu chranenia elektrickej €asti
riadiacej jednotky musi byt poéas pripajania prvkov a poéas zasUvania
prijimaéa dialkového ovladania do konektora riadiaca jednotka Uplne
odpolena od elektrického napatia.
Ak vstupy kontaktov NC (normalne zatvoreny) nie su vyuZivané, musia byt
premostené s 24 V spoloénym kontaktom (okrem vstupov pre fotobunky -
informécie v Casti ,Fototest”).
Pokial je do jedného vstupu pre kontakt NC pripojenych viac prvkov, musia byt
tieto zapojené do série.
Ak vstupy kontaktov NO (normélne otvoreny) nie sU vyuzivané, musia zostat
volné.
Pokial je do jedného vstupu pre kontakt NO pripojenych viac prvkov, musia byt tieto
zapojené paralelne.
VSetky pripojenia musia byt mechanické a bez akéhokolvek napétia (potential -
free).Nepripustné su pripojenia typu PNP, NPN, Open Collector apod.
Rozbehovy kondenzator je zabudovany v pohonoch WINGO.
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T.A.OLYMP spol. s r.o.

NICE Riadiaca jednotka A 400

2.4.1) Schéma elektrického zapojenia
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2.4.2) Popis elektrického zapojenia

Ponukame Vam kréatky popis vonkajsSieho zapojenia riadiacej jednotky A400.

Svorky Funkcie

Popis

1-3 Napajanie

Elektrické pripojenie k sieti 230V/50Hz

4 Uzemnenie

Uzemnenie pohonov

5-6 Signaliza¢né svetlo

Pripojenie vystrazného majéka (max 40W)

7-9 Motor 1*

Pripojenie pohonu M1 (spodné kridlo)

10-12 Motor 2*

Pripojenie pohonu M2 (vrchné kridlo)

13-14 Fototest

Vystup pre fotobunky TX (24Vac max. 100mA)

15-16 24V ac

Vystup pre fotobunky RX a pod. (24Vac max. 150mA)

17 24 V ac - spolo¢ny

Spolo¢ny kontakt pre vSetky vstupy a vystupy 24Vac

18 SCA

Signalizacia - brdna otvorena (24Vac max 1,5w)

19 Stop Vstup NC funkcie STOP (nadzové, ochranné vypnutie)

20 Foto Vstup NC pre ochranné prvky (fotobunky, pneumaticka lista)
21 Foto 1 Vstup NC pre ochranné prvky (fotobunky, pneumaticka liSta)
22 Krokovanie Vstup pre cyklické ovlddanie (OTVOR-STOP-ZATVOR-STOP)
23 AUX Pridavny vstup **

24-25 Anténa

Vstup pre anténu radiového prijimaca

* Z dvoch pohonov pri otvaracom cykle ako prvy pracuje pohon M2.

Riadiaca jednotka A400 automaticky rozoznd, Ci je pripojeny len jeden z pohonov,
ten m& byt pripojeny ako pohon M2.

** Pridavny vstup AUX méze byt naprogramovany v jednej z tychto funkcii (pozri

Cast' 4 ,Programovanie”)

Funkcia Typ vstupu Popis

CIASTOCNE OTV. Typ 1 NA (normalne otvoreny) Otvara len kridlo poharané otvaratom M2
CIASTOCNE OTV. Typ 2 NA Otvéra obidve kridla len do polovi¢ky
OTVARANIE NA Vykonava len cyklus OTVARANIE
ZATVARANIE NA Vykonava len cyklus ZATVARANIE
FOTO 2 NC (normalne zatvoreny) Funkcia FOTO 2

NENASTAVENA FUNKCIA

Ziadna funkcia

Ak nie je vstup AUX naprogramovany, pIni funkciu CIASTOCNE OTVARANIE Typ 1.
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T.A.OLYMP spol. s r.o.

NICE Riadiaca jednotka A 400

2.4.3) Poznamky k elektrickému zapojeniu

Velku Cast elektrického zapojenia je mozné previest jednoducho, va¢sinou sa jedna

0 priame pripojenia kontaktov.

V nasledujucich zobrazeniach najdete priklady, ako sa zapdjaju niektoré zariadenia.

Zapojenie signalizaénej lampy.

ff- _H\\-\

24 V
)

L

17
1,5W

18

Pomalé blikanie signalizuje fazu
otvarania.
Rychle blikanie signalizuje fazu
zatvarania.

Stale svietiaca lampa signalizuje
otvorenu branu.

Zapojenie externého prijimaéa dialkového ovladania.
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Zapojenie kluéového spinaca

Priklad 1
Ako sa zapdja spinac pre obsluhu
funkcie KROKOVANIE a STOP.

KROKOVANIE STOP

A

COM

7127

Priklad zapojenia prijimaca dialkového
ovladania napéjaného 24 V striedavym
pruadom.

1. Kanal - KROKOVANIE
2. Kanal — AUX

Priklad 2

Ako sa zapdja spinac pre obsluhu
funkcie KROKOVANIE a jednu
z funkcii programovatefnych na
vstupe AUX (Ciastocné otvorenie,
len otvaranie, len zatvaranie
a pod.)

KROKOVANIE ALK

_—T T
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T.A.OLYMP spol. s r.o. NICE Riadiaca jednotka A 400

2.4.4) Fototest

Riadiaca jednotka A400 disponuje sériovou funkciou FOTOTESTU. Je to vyborny
a spolahlivy bezpeénostny systém, ktory zaraduje riadiacu jednotku medzi bezpecné
zariadenia ,2. kategorie” podla normy UNI EN 954-1 (Vydanej 12/1998).

Pri kazdom uvedeni otvaraCov do cinnosti su preskuSané vsetky bezpecnostné
zariadenia a az ked test dopadne pozitivne, riadiaca jednotka vyda povel na ich
uvedenie do pohybu. Toto vSetko je vS8ak mozné len vtedy, ked su bezpeclnostné
zariadenia zapojené v spravnej konfiguracii, ¢o konkrétne znamena, Ze vysielac , TX"
a prijima¢ RX musia byt napéjané samostatne, nezavisle na sebe.

Okrem toho funkcia SYNCHRONIZACIA (obsahuju ju vSetky fotobunky NICE) je
jedina metdéda zabranujuca vzajomnej interferencii — ovplyviiovaniu dvoch pérov
fotobuniek.

I_Vstupy v rdmci ktorych prebieha fototest su FOTO, FOTO 1 a vstup AUX,
pokial je tento konfigurovany ako vstup FOTO 2. F4za fototestu sa zapne pri
zaciatku kazdého pohybového manévru a neda sa vypnuat. Ked’niektory z tychto
vstupov nie je pouzivany, musi byt premosteny so svorkou €. 13

( pozri nasledujuce vyobrazenie s prikladmi).

Schéma zapojenia jediného paru fotobuniek FOTO

EEEEE p— -JE'.,D'?FP’* K
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T.A.OLYMP spol. s r.o. NICE Riadiaca jednotka A 400

Schéma zapojenia fotobuniek FOTO, FOTO 1 a FOTO 2
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Priklady zapojenia fotobuniek samostatnym kablom
Zapojenie jediného paru fotobuniek (pozri obr. 2)
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Poznamka: Vstup FOTO 1 (21) nebude vyuzity, musi byt teda premosteny so
svorkou 13, aby FOTOTEST prebehol kladne pri zapojeni jediného paru fotobuniek
FOTO.
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T.A.OLYMP spol. s r.o. NICE Riadiaca jednotka A 400

Zapojenie fotobuniek FOTO a FOTO1

e e e e e e e e e e e e e e ==

1 - !
(K8 RH 1
1
! 4 FoTo @ '
1 12 S ra4c
1 gl plag :
1 19 —
| 1E !
| 14— !
e e e VYo ____&m o _______1
| ™= e e e e mm mm mm e e e e Em em e e e e oy
1 ™ RX !
' ® OV
1 ol =1 i1 -"'l 1
. -2 17545 1
| |« e ] '
16 — '
; el .
7
! | :

Poznamka: VSimnite si opacné zapojenie privodu prudu do fotobuniek aktivujuce
funkciu SYNCHRONIZACIA (existuje pri vSetkych fotobunkach NICE).

Zapojenie fotobuniek FOTO, FOTO 1 a FOTO 2 (pozri obr. 3)
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Poznamka: VSimnite si opacné zapojenie privodu pradu do fotobuniek aktivujice
funkciu SYNCHRONIZACIA (existuje pri vietkych fotobunkach NICE).
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T.A.OLYMP spol. s r.o. NICE Riadiaca jednotka A 400

2.4.5) Kontrola zapojenia

Nasledujuce kroky sa vykonavaju pod napéatim, niektoré obvody su priamo pod
siefovym napéatim 230V ast OBZVLAST NEBEZPECNE. Budte maximalne
opatrni pri vSetkych pracovnych ukonoch a nerobte Ziadne ukony mimo rdmca
tejto priruéky!

Po ukonceni planovaného zapdjania riadiacej jednotky mbdze byt uskutonena

kontrola zapojenia.

- Pripojte riadiacu jednotku na siet, privedte do nej napatie a preverte, €i sa vSetky
diédy rozsvietia na niekolko sekind.
PreskuSajte, Ci je na svorkach 1 a 2 sietové napatie 230V/50Hz a na svorkach 15
a 16 napatie 24 V striedavého prudu. V pripade, Ze namerané hodnoty
nezodpovedaju predpisanym, odpojte ihned riadiacu jednotku od prudu a preverte
zdroj zadsobovania el. energiou.
Po pociato€nom rychlom bliknuti ukazuje svetelny ukazovatel — diéda ,OK“
spravny chod riadiacej jednotky svietenim, ktoré je kazdu sekundu preruSované.
Ked na vstupoch nastane zmena, ukazovatel ,OK" za¢ne blikat rychlo za sebou
a tym naznaci, Ze bol vstup rozopnuty.
Ked su privody (vyvody, prepoje) zapojené spravne, svieti svetelny ukazovatel —
diéda NC vstupov t.j. vstupov STOP, FOTO, FOTO 1 a svetelné ukazovatele —
diédy pre KROKOVANIE a AUX svietit nesmu (Ukazovatel AUX svieti vtedy, ked
je spravne naprogramovana funkcia FOTO2).

¥ ¥t ¥t o o OKblikai T £D

STOP Foto Fotol Krok. AUX pi@ p2[@
STOP PP

Preverte, ¢i sa pri zmenach na vstupoch, to znamena pri ¢innosti pripojenych
zariadeni, zodpovedajuce svetelné ukazovatele rozsvietia resp. zhasnu.

2.5) Vyhladavanie mechanickych dorazov

Ked boli uskutoénené vSetky kontroly moZete zaclat sfazou automatického
vyhladavania mechanickych koncovych dorazov. Tento krok je nevyhnutny, preto Ze
riadiaca jednotka A400, musi zmerat trvanie otvaracieho a zatvaracieho cyklu.

I_Ak predtym riadiaca jednotka eSte nebola nainStalovana, t.j. ak v pamati

jednotky eSte nebol registrovany Ziadny platny ¢as bude tento proces zahajeny
automaticky. Ak tento proces uz niekedy uskutoéneny bol, musi byt najprv
pamat’ vymazana (pozri kapitolu ,Programovanie — Vymazanie paméate“) aby sa
mohol proces vyhlfadavania nanovo vykonat' Pre kontrolu, €i su Udaje v pamati
uloZzené vypnite privod prudu k riadiacej jednotke a potom ho znova zapnite. Ak
sa vSetky svetelné ukazovatele rozsvietia na 10 sekund, je pamat’ prazdna, ked’
sarozsvietia len na 3 sekundy pamat’uz obsahuje pracovné ¢éasy motorov.
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T.A.OLYMP spol. s r.o. NICE Riadiaca jednotka A 400

2.5.1.) Automatické vyhladavanie

Proces vyhladavania je plne automaticky a spocCiva v zisteni mechanickych
koncovych dorazov na zaklade merania zataze pri €innosti pohonov v priebehu
otvaracieho a zatvaracieho cyklu.

I_MOZe sa stat, Ze v pripade zvlast tazkého chodu systém ampérmetrickej
citlivosti nereaguje spravne. Vtomto pripade skuste znizit citlivost, pripadne ju
vyradit’' z ¢éinnosti (pozri kapitolu ,, Vyhladéavanie pri blokovanej ampérmetricke;j
citlivosti®).

Pred zahdjenim procesu automatického vyhladavania je potrebné zistit, ¢i su

v3etky bezpecnostné prvky zapojené (STOP, FOTO a FOTOL1).

Ak dbéjde v priebehu procesu k aktivovaniu niektorej z ochrannych funkcii alebo

k prijatiu niektorého z ovladacich povelov, proces automatického vyhladavania sa

prerusi.

Kridla brany s pohonmi umiestnite do vychodzej polohy, najidealnejSie je ked ich

poloha je v polovi¢ke drahy otvarania.

Zatlaéte tlagidlo PP (KROKOVANIE), zaéina sa faza vyhladavania
pozostavajlca z:

OK hlikA T £D

pi@ p2[@
STOP PP

- Kratkeho otvarania, najprv otvara¢ M2 a potom M1.
Ak sa pohony nezacnu otvéarat, alebo sa nespusti ako prvy M2, preruste proces
vyhladavania zatlaenim tladidla STOP a preverte spravnost zapojenia
pohonov.
- Zatvarania pohonu M1 az do polohy uplného zatvorenia (narazenia kridla na
mechanicky doraz v zatvorenej polohe).
- Zatvarania pohonu M2 az do polohy uplného zatvorenia (narazenia kridla na
mechanicky doraz v zatvorenej polohe).
- Otvarania pohonu M2.
- Otvérania pohonu M1 po naprogramovanom oneskoreni otvarania.
Ked je nastaveny ¢as oneskorenia otvarania pohonu M1 nevyhovujuci, preruste
proces vyhladavania zatlacenim tlac¢idla STOP a nastavte poZadovany cas
oneskorenia (pozri kapitolu ,Programovanie®).
- Odmeranie €asu potrebného na to, aby pohony pocas otvaracieho cyklu
dosiahli mechanickych dorazov.
- Uplného zatvaracieho cyklu.
Pohony sa mézu spustat v rozdielnom €ase a to z dévodu zachovania prekrytia
kridiel brany v zatvorenej polohe.
- Ukoncenia procesu automatického vyhfadavania so zachovanim vSetkych
nastavanych ¢asov.
VSetky tieto fazy musia prebehnat kontinualne za sebou, bez zasahu operéatora.
Pokial sa tak nestane, proces nemdze spravne pokracovat a musi byt preruseny
pomocou tlacidla STOP. Po prevereni zapojenia zopakujte postup eSte raz, a ak je to
potrebné, zniZzte hranicu ampérmetrickej citlivosti (pozri kapitolu ,Programovanie”).
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2.5.2.) Vyhladéavanie pri blokovanej ampérmetrickej citlivosti

V pripade, Ze systém ampérmetrickej citlivosti nepracuje podla potreby spravne,
riadiaca jednotka méze pracovat v nastavena v rezime s doCasne Uplne blokovanym
systémom ampérmetrickej citlivosti (pre blokovanie systému pozri kapitolu
,Programovanie parametrov a funkcii*).

Pri tejto metdéde musi inStalator ,informovat* riadiacu jednotku o dosiahnuti koncovych
dorazov.
Pred zahajenim procesu vyhladavania pri blokovanej ampérmetrickej citlivosti je
potrebné zistit, €i su vSetky bezpecnostné prvky zapojené (STOP, FOTO a FOTO1
).
Kridla brany s pohonmi umiestnite do vychodzej polohy, najidealnejSie je ked ich
poloha je v polovi¢ke drahy otvarania.
Zatlaéte tla€idlo PP (krokovanie), zaéina sa faza vyhFadavania pozostéavajuce
z:

OK hlikA T £D

pi@ p2[@
STOP PP

- Kratkeho otvarania, najprv otvara¢ M2 a potom M1.
Ak sa pohony nezacnu otvarat, alebo sa nespusti ako prvy M2, preruste
proces vyhladavania zatlaenim tladidla STOP a preverte spravnost
zapojenia pohonov.

- Zatvarania pohonu M1 az do polohy uplného zatvorenia (narazenia kridla na
mechanicky doraz v zatvorenej polohe).

Ked' sa pohon M1 zastavi na koncovom doraze v zatvorenej polohe, zatlaéte
tla€idlo PP (krokovanie).
- Zatvéarania pohonu M2 az do polohy Gplného zatvorenia (narazenia kridla na
mechanicky doraz v zatvorenej polohe).

Ked' sa pohon M1 zastavi na koncovom doraze v zatvorenej polohe, zatlaéte
tla€idlo PP (krokovanie).
- Po kréatkej chvili sa spusti faza otvarania pohonu M2.

Ked' sa pohon M2 zastavi na koncovom doraze v otvorenej polohe, zatlaéte
tla€idlo PP (krokovanie).
- Po kréatkej chvili sa spusti faza otvarania pohonu M1.

Ked' sa pohon M1 zastavi na koncovom doraze v otvorenej polohe, zatlaéte
tla€idlo PP (krokovanie).
- Po kréatkej chvili sa spusti faza Uplného zatvorenia.

Pohony sa mbézu spustat v rozdielnom ¢ase a to z dévodu zachovania prekrytia kridiel
brany v zatvorenej polohe.
- Ukoncenie procesu automatického vyhladavania so zachovanim vSetkych
nastavanych ¢asov.
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VSetky tieto fazy musia prebehnat kontinualne za sebou, operator mdze vstupovat’ do
procesu vyhladavania vyluéne v momente, kedy zatlacenim tlacidla PP potvrdzuje
dosiahnutie koncovych poléh brany.

Pokial sa tak nestane, proces nemdze spravne pokracovat a musi byt preruseny
pomocou tladidla STOP. Ak dojde v priebehu procesu k aktivovaniu niektorej
z ochrannych funkcii alebo k prijatiu niektorého z ovladacich povelov, proces
automatického vyhladavania sa prerusi.

3) Programovatelné funkcie

Riadiaca jednotka A400 ma niekolko programovatelnych funkcii a parametrov, ktoré
sliZia k tomu, aby sa tento systém dal prispésobit potrebam uzivatela a aby v rdznych
podmienkach pouzivania bol ¢o najbezpecnejsi.

»Automatika“- automatické zatvaranie

Funkcia Automatika spusti automaticky po uplynuti nastaveného Casového limitu
zatvéaraci cyklus. Pauza je nastavena na dobu 20 sek. a mozno ju zmenit na 5, 10, 20,
40 alebo 80 sekund.

»condominium*“- spolo€éné pouZzivanie

Funkcia Condominium sa vyuZiva v pripadoch, ked otvaraé pouZiva pomocou
dialkového ovladania viac uzivatefov. Pri aktivovanej funkcii Condominium po kazdom
impulze na spustenie brany nastava otvaraci cyklus. Tento nemdze byt preruseny
Ziadnym s riadiacich impulzov, jedine impulzom z bezpe¢nostnych zariadeni (STOP,
FOTO1, FOTO2) av pripade priameho zatvaracieho cyklu aktivovaného so vstupu
AUX. (AUX naprogramovany na funkciu ,len zatvaranie*)

Predblikanie vystrazného majaka

Téato funkcia aktivuje blikanie vystrazného majaka pred samotnym uvedenim otvaraca
do Cinnosti s moznostou naprogramovania ¢asového predstihu na 2, 4, 6, alebo 10
sekand.

Zatvaranie 4 sekundy po FOTO

V sucinnosti s automatickym zatvaranim tato funkcia skracuje ¢as pauzy pred
zatvaracim cyklom na 4 sekundy Znamend to, Ze brana sa zatvori 4 sekundy po
uvolneni priestoru fotobuniek (FOTO) uzivatelom.

Oneskorenie kridla

Pri spusteni otvaracieho cyklu sa oneskori otvaranie pohonu M1, aby nedoSlo
sprieCeniu a zablokovaniu kridiel brany. Oneskorenie poc€as zatvaracieho cyklu je
naprogramovaneé Vv riadiacej jednotke (predpis bezpeénostnych noriem) a je rovnaké
ako pri otvéarani.

Ampérmetricka citlivost’

Riadiaca jednotka je vybavena systémom merania prudovej zataZze pohonov a na
zaklade merania hodndt registruje koncové dorazy a pripadné prekazky v priestore
otvarania brany. Nakolko prudova zataz zavisi aj od inych aspektov (vdha brany,
trenie, sila vetra a t.d.), je mozné zmenit aroven citlivosti systému.

K dispozicii je 5 stuprfiov Urovne citlivosti od 1 — najcitlivejSi, po 5 — najmenej citlivy.
Riadiaca jednotka je prednastaven& na stupen 2, ¢o je optimélna citlivost.
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Pridavny vstup AUX
Riadiaca jednotka je vybavena pridavnym vstupom AUX pre pripojenie prisluSenstva,
ktory méze byt konfigurovany do nasledovnych funkcii:

Ciastoéné otvorenie typ 1: pri tomto nastaveni je vstup AUX rovnaky ako vstup
krokovanie s tym rozdielom, Ze pri otvaracom cykle pracuje iba pohon M2. Tymto
spbsobom brana pracuje len v pripade, ak je zatvorend. V ostatnych pripadoch je
povel cez tento vstup chapany ako krokovanie.

Ciastoéné otvorenie typ 2: pri tomto nastaveni je vstup AUX rovnaky ako vstup
krokovanie s tym rozdielom, Ze pri otvaracom cykle oba pohony pracuju po dobu
poloviéného €asu potrebného na celkové otvorenie. Tymto spésobom brana
pracuje len v pripade, ak je zatvorena. V ostatnych pripadoch je povel cez tento
vstup chapany ako krokovanie.

Len otvéaranie: toto nastavenie umoZiuje cez vstup AUX spustit len otvaraci
cyklus v sekvencii OTVORENIE-STOP-OTVORENIE-STOP.

Len zatvaranie: toto nastavenie umozfiuje cez vstup AUX spustit len zatvaraci
cyklus v sekvencii ZATVORENIE-STOP-ZATVORENIE-STOP.

FOTO 2: na vstup AUX je pri tomto nastaveni mozné pripojit ochranné fotobunky
FOTO 2.

Blokovanie vstupu: vstup AUX nema Ziadnu funkciu.

Systém ampérmetrickej citlivosti je zaloZeny na principe zmeny mnozstva prudu
absorbovaného motorom otvéraéa. Ak je motor pri rozbehu blokovany (napr. ak
sa kridlo brany nachadza v koncovej polohe), nevznikne narast pradu a preto
systém nemdbZze zaregistrovat’ prekéazku.

Ak je systém ampérmetrickej citlivosti spravne nastaveny (spolu s dalSimi
kontrolnymi funkciami), vyhovuje Eur6pskym normém EN 12453 a EN 12445,
pozadujacim obmedzenie sily a zaistenie bezpeénostnych prvkov technickych
zariadeni pouzivanych pri automatickych branach a branovych systémoch.

I_Ak je to za uréitych podmienok nevyhnutné, m6ze byt ampérmetricka

citlivost’odblokovana a riadiaca jednotka mdzZe pracovat’'v rezZime ¢asovom
(pozri kapitolu ,Hladanie pri blokovanej ampérmetrickej citlivosti*).

Ak je systém ampérmetrickej citlivosti zablokovany, budu pohony pracovat
v plnej sile poéas celej prevadzky.

Preto je potrebné zhodnotit’ rizika s tym spojené a zaistit’ iné bezpeénostné
prvky a systémy, aby zariadenie vyhovovalo normam a predpisom.

3.1) Predprogramované funkcie

Riadiaca jednotka A400 je vybavena funkciami, ktoré je po ukonleni fazy
vyhladadvania mozné podfa potreby programovat (pozri kapitolu ,Programovatefné
funkcie"). Tieto sU prednastavené v konfigurdcii ktor4d vyhovuje poZziadavkdm na
automaticku prevadzku otvaraCov. Funkcie aich naprogramovanie je mozné podla
potreby a poZiadaviek uzivatela zmenit ako pred fazou vyhladavania, tak aj po nej,
pomocou vhodnej programovacej proceddry.
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Automaticke zatvaranie : po 20 sekundéach

Oneskorenie jedného kridla : 4 sekundy

Predblikavanie vystrazného majaka : nie je aktivne

Pridavny vstup : Ciasto¢né otvaranie typ 1 (pohon M2)
Ampérmetricka citlivost . stupen 2

4) Programovanie

VSetky funkcie popisané v kapitole ,Programovatelné funkcie* mézu byt vybraté pre
fazu programovania, ktora byva ukonéena zapisanim vybranej konfiguracie do pamate
riadiacej jednotky. Riadiaca jednotka je vybavena pamatou, ktor4d obsahuje
nastavenia koreSpondujuce s automatickou prevadzkou.

4.1) Mazanie pamate
Kazdé nové nastavovanie zmeni pdvodnu konfiguraciu a preto je niekedy potrebné

vloZené parametre vymazat. Podla nasledujuceho jednoduchého postupu dosiahnete
celkové vymazanie naprogramovanych dat z pamate.

Po vymazani dat zpamate je potrebné vykonat znova proces hladania
koncovych dorazov. Ostatné funkcie budld mat’ po vymazani dat z pamate
prednastavené hodnoty.

Tab.,Al" Vymazavanie dat z pamate Priklad
1. Odpojte riadiacu jednotku od siete AOFF§?
2. Zatla€te a drzte zatlacené tlagidla P1 a P2 é é
P1Oo P20
3. Pripojte riadiacu jednotku k sieti.
VSetky diody sa rozblikaju. AONK?
4. Pockajte minimalne 3 sekundy a ked’ diédy e e
prestanu blikat’ uvolnite tlagidla. 3s P1Oo P20

Upozornenie:Pokial bolo mazanie dat z pamate UspesSné, vSetky diddy zhasnu
na 1 sekundu.

4.2) Sp6sob programovania
Na cell procediru programovania sa vyuzivaju len dve tladidla P1 a P2

nachadzajuce sa na zakladnej doske riadiacej jednotky vedla piatich diéd ,vstupov*,
ktoré signalizuju momentélny stav vstupov a hodnoty navolenych parametrov.

Priklad:
-a V tomto pripade su aktivované funkcie:
o o) £ .
S 1 1t OKLED S @ ,Automatika“
1 2 3 4 5 @ ® |~ g Ppredblikanie®

P1 P2 @ ,Oneskorenie kridla®
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Programovanie prebieha v dvoch programovacich urovniach.

-V prvej drovni je moZzné aktivovat a zablokovat funkcie. Kazda diéda ,vstupu*
signalizuje stav danej funkcie. Ked didda svieti znamena to, Ze funkcia
zodpovedajuca diéde je aktivna. Ked didéda nesvieti znamend to, Ze funkcia
zodpovedajuca diode je neaktivna.

Dioda 1: ,Automatika“ - automatické zatvaranie brany

Didda 2: ,Condominium” — kazdy povel na spustenie branu otvori

Dioda 3: ,Predblikanie” - predstih blikania vystraZzného majaka

Dioda 4: ,Zatvaranie po FOTQO" - zatvorenie po opusteni priestoru fotobuniek
Dioda 5: ,Oneskorenie kridla“ - pohon M1 sa otvara s oneskorenim

Z prvej urovne mozno prejst do urovne druhej, v ktorej sa zvoli parameter
zodpovedajuci danej funkcii. Kazda z diéd vyjadruje in0 hodnotu tykajucu sa
nastavenia parametrov.

Prva Uroven:

Dioda 1 Dioda 2 Dioda 3 Dioda 4 Di6da 5
Funkcia Funkcia Predblikanie Zatvéranie Oneskorenie
" Automatika" "Condominium" vystrazného majéka |po FOTO jedného kridla

! ! ! v v

Druhé Uroven:

Parameter: Parameter: Parameter: Parameter: Parameter:
Prestavka pred Vstup AUX Cas predblikania Ampérmetricka Cas oneskorenia
automatickym vystrazného citlivost’ otvéarania kridla
zatvaranim majéka
Didda 1: 5s Diéda 1 : Ciast.otv.typ 1 Diédal: 2s Diédal: Stupefil |Diédal: 2s
Dioda 2 : 10s Diéda 2 : Ciast.otv.typ 2 Dioda 2 : 4s Diéda 2 : Stupefi 2  |Diéda 2: 4s
Didda 3 : 20s Didda 3 : Len otvara |Didda 3 : 6s Dioda 3 : Stupen 3 Didda 3 : 6s
Didda 4 : 40s Didda 4 : Len zatvara |Didda 4 : 8s Didda 4 : Stuperi4  |Di6da 4 : 8s
Didda 5 : 80s Diéda 5: FOTO 2 Didda 5: 10s Diodda 5 : Stupen 5 Diéda 5: 10s
Diody nesvietia: Diddy nesvietia:
vstup je blokovany Ampérmetricka
citlivost je blokovana
Stupen 1: max. citliva
Stupeni 5: min. citliva

4.2.1) Programovanie prvej urovne: , FUNKCIE"

V prvej urovni je mozné aktivovat alebo zablokovat funkcie, diéda OK sa ob€as na
kratko rozsvieti. Diddy vstupov signalizuju svietenim aktivne funkcie. Di6dy zhasnuté
signalizuju funkcie neaktivne. Didéda svietiaca preruSovane signalizuje funkciu
zapisovanu do pamate. Pokial je prestavka pri blikani kratka, funkcia je blokovana,
ked je prestavka dlhSia, funkcia je aktivna.

Tab.,B1“ Vstup do prvej arovne: Priklad :
1. Podrzte tlacidl4 P1 a P2 3 sekundy zatlagené. é é
VSetky diddy sa rychle rozblikaju. Pl1Oo P20 3s

Tab.,B2“ Aktivovanie alebo blokovanie niektorej z funkcii: Priklad

1. Opakovane zatlacte P1, pokial sa nerozsvieti diéda é& ¥ oooo

zvolenej funkcie. P1O e
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2. Zatlacte P2 pre aktivovanie alebo zablokovanie funkcie. é
Kratke preruSovanie - blokovanie, dlhSie preruSovanie — aktivovanie. P20
Tab.,B3" Vystup z prvej pozicie — potvrdit’ zmeny: Priklad
1. Zatlate naraz P1 a P2 a drzte ich zatlatené cez 3 sekundy. é é
P1O P20 3s
Tab.,B4" Vystup z prvej pozicie — nepotvrdit’ zmeny: Priklad
1. Zatlacéte P1 a drzte ho zatlageny cez 3 sekundy, alebo 3séPlnD
odpojte riadiacu jednotku od siete. Ak do 60 sekund alebo _ 60s
nezadate Ziadny povel, zmeny sa do pamate nezapiSu. alebo % 4

4.2.2)Programovanie druhej urovne: ,PARAMETRE"

V druhej drovni je mozné vybrat parameter danej funkcie. Na druhd Groven sa
vstupuje jedine z prvej Urovne. Diéda OK rychlo blika, po€as toho diédy vstupov
signalizuja navoleny parameter.

1. Vstlpte do prvej irovne pomocou zatlacenia é é
P1 a P2 na 3 sekundy. P1go P20 3s

2. Zvolte funkciu pomocou opakovaného zatlaenia P1. ét o o 0 o0
Rozsvieti sa diéda pozadovanej funkcie. P10 e

3. ZatlaCenim P2 na 3 sekundy vstupte do druhej arovne. é

Tab.,C2" Zvolenie poZzadovaného parametra: Priklad

1. Podrzte zatlaceny P2, pokial sa nerozsvieti diéda ét o o 0 o0
poZadovaného parametra. P20 e
1. Zatlacte P1. é
Pl
Tab.,C4" Vystup z prvej (zaroven aj z druhegj) Priklad

pozicie — potvrdit zmeny:
1. Zatlaéte naraz P1 a P2 a drzte ich zatlacené cez 3 sekundy. é é

P1lo P20 3s

Tab.,C5" Vystup z prvej (zaroven aj z druhegj) Priklad .

pozicie — nepotvrdit’ zmeny:

1. Zatlaéte P1 a drzte ho zatlageny cez 3 sekundy, alebo 3s é Pl
odpojte riadiacu jednotku od siete. Ak do 60 sekund alebo _ 60s
nezadate Ziadny povel, zmeny sa do pamate nezapiSu. alebo % 4

4.2.3) Priklad programovania prvej arovne
Na tomto priklade vam uk&Zeme &innosti spojené s aktivovanim a vyradenim funkcii

v prvej urovni, napriklad ako sa aktivuje funkcia ,Zatvor po FOTO" a ako sa vyraduje
funkcia ,Oneskorenie otvarania kridla“.
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Priklad programovania prvej urovne: Aktivacia , Zatvor

po FOTO"a vyradenie ,Oneskorenie otvarania“:
Vstupte do programovania prvej irovne zatlaenim

tlaCidiel P1 a P2 a drzte ich zatlaCené cez 3 sekundy.

NICE Riadiaca jednotka A 400

Priklad

~ ~

é é
Pl1ao P20 3s

2. Zatlacte 3x tlaCidlo P1 pokial sa nerozsvieti
diéda 4 (blikanie je kréatke).

éo o o It o
Pl1o x3e 4

~

3. Aktivujte funkciu ,Zatvor po foto“ pomocou zatlacenia P2 é
(teraz sa blikanie zmeni na dlhSie). P20
4, ZatlaCte 1x P1 pokial sa nerozsvieti éo o o o ¥t
diéda 5 (blikanie je dIhé). Ploxle 5
5. Vyradte funkciu ,Oneskorenie otvarania“ zatlatenim é
tlaCidla P2 (blikanie sa zmeni na kratke). P20
6. Vystapte z programovania zatlacenim tlacidiel P1 a P2 é é
a drzte ich zatlatené minimalne na 3 sekundy. P1Oo P20 3s

4.2.4) Priklad programovania druhej trovne

Na tomto priklade vam ukaZzeme cinnosti spojené so zmenami parametrov druhej
arovne, ako priklad zmenime ,Ampérmetricku citlivost” az do jej blokovania.

Priklad programovania druhej trovne: Zmena Priklad

: »Ampérmetrickej citlivosti“

1. Vstupte do programovania prvej irovne zatlatenim é é
tlacidiel P1 a P2 a drzte ich zatlacené cez 3 sekundy. PlOo P20 3s

2. Zatlacte 3x tlaCidlo P1 pokial sa nerozsvieti éo o o It o
didda 4 (blikanie je kratke). P1O x3e 4

3. Vstupte do programovania druhej Urovne zatlaGenim é
tlacidla P2 a podrZte ho zatlatené na 3 sekundy. P20 3s

4. Zatlacte 4x tlacidlo P2 aby zhasli vSetky Styri diody éo oo oo
(ampérmetricka citlivost je zablokovand). P20 x4

5. Vratte sa do Urovnel pomocou zatlacenia tlacidla P1. =

Pl1nO

6. Vystlapte z programovania zatlacenim tlacidiel P1 a P2 é é

a drzte ich zatlatené minimalne na 3 sekundy. Pl1Oo P20 3s
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4.2.5) Schéma programovania

Tato ukédzka predstavuje kompletnd schému programovania funkcii a parametrov im
zodpovedajucich.

V ukdzke su znazornené funkcie a parametre nastavené na zaciatku, alebo po
celkovom vymazani pamate.

Normalna prevadzka LE AL 3t o o OKbIKEWES
Diéda OK pomaly STOP Foto Fotol Krok AUX pi@ p2[@

A STOP PP
blika

P1+ P2 min. P1 min. 3 P1 + P2
3 sekundy sekundy min. 3
(nezapiSe) sekundy

¥ o o o IXOKsvietimld

Auto Cond Pred Zatv Onesk. pi@ p2[@
omin blik po foto 1 krid STOP PP

Prvéa pozicia

Didda OK svieti

AN

stale
4 \
o o ¥t o o OKbhlkaTESD
5 10 20 40 80 P1@ p2ol@
sekand STOP PP
\_ J
4 Y o
¥ o o o o OKbIkdiTES
Giast Ciast Len Len FOTO2  P1[@ p2l@
typl typ2 otv. zatv. STOP PP
J
Druhé ;. 4 \
_r,U a pOZIC_Ia, o o ¥t o o OKbhlkdaTESD
DIOda,OK blika 2 4 6 8 10 P1@ p2ol@
rychlo sekand STOP PP
\_ J
4 )
o ¥t o o o OKbIkdTED
1 2 3 4 5 P1@ p2ol@
stupriov STOP PP
\_ J
. , O, \
A Pa}uza pred automatickym zatvorenim 6 ¥f 0 o o OKbIKATES
C Pridavny vstup AUX —D o
E Predblikanie vystrazného majaka 2 4 6 8 10 p1® P2
N , s sekund STOP PP
N Ampérmetricka citlivost’ \ )

O Oneskorenie jedného kridla
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Odborné skusky elektrického zariadenia musia byt vykonané kvalifikovanym
odbornym pracovnikom disponujicim opravnenim na takato éinnost’. Odborny
pracovnik berie na seba pInu zodpovednost’ za bezpeénost’ inStalovaného
zariadenia a je opravneny vydavat’ suhlas na jeho uvedenie do prevadzky.

Skusky spojené s testovanim zariadenia su najdolezitejSie ¢innosti v ramci uvadzania
automatického systému do prevadzky. VSetky sucasti zariadenia, ako su pohony,
riadiaca jednotka, fotobunky a iné ochranné prvky, raddiové ovladanie a vystrazné
systémy musia prejst’ Specidlnou fazou kontroly. Pri vykonavani odbornych skusok a
testov sa riadte platnymi normami a predpismi ako aj inStrukciami uvedenymi v tejto
brozare.

Testovacie skusky riadiacej jednotky A400 vykonajte podla nasledujlcej procedury
(uvedeny postup vychadza zo zékladného nastavenia funkcii a parametrov riadiacej
jednotky A400).

- Preverte Ci je vstup ,krokovanie* aktivovany na cyklus OTVOR-STOP-ZATVOR-

STOP.

Skontroluijte, €i je na vstupe AUX aktivovand funkcia ,Ciastoéného otvarania typ 1,

naprogramovana na cyklus OTVOR-STOP-ZATVOR-STOP spustajuci pohon M2,

pri com pohon M1 zostal v klude.

Uvedte do cCinnosti (simulujte prekazku) postupne vsSetky fotobunky alebo iné

ochranné prvky a zariadenia pripojené na vstupy FOTO, FOTO1l a FOTO2,

a preverte Ze sa pohony nespustia pri vyslani povelu na ich uvedenie do €innosti.

Spustite otvaraci cyklus a preverte i:

- Pri preruseni paru fotobuniek FOTO otvaraci cyklus pokracuje az do Uplného
otvorenia.

- Pri preruSeni péaru fotobuniek FOTO1 sa otvaraci cyklus aZz do uvolnenia
priestoru fotobuniek FOTO zastavi.

- Ak su inStalované fotobunky FOTO2 na vstupe AUX, otvaraci cyklus sa pri ich
preruSeni zastavi a spusti sa zatvaranie.

Skontrolujte, & v momente ked sa v koncovych polohach kridla brany dostanu do

kontaktu s mechanickymi zardzkami, chod motorov sa zastavi.

Spustite zatvaraci cyklus a preverte Ci:

- Pri preruSeni paru fotobuniek FOTO sa zatvaraci cyklus zastavi a spusti sa
otvaraci cyklus.

- Pri preruSeni péaru fotobuniek FOTO1 sa otvaraci cyklus aZz do uvolnenia
priestoru fotobuniek FOTO zastavi.

- Pri preruseni paru fotobuniek FOTO2 zatvaraci cyklus pokracuje az do Uplného
zatvorenia.

Preverte Ci pri preruseni kontaktu na vstupe STOP sa chod pohonov v akomkolvek

smere zastavi.

Skontrolujte &i systém ampérmetrickej citlivosti pracuje spravne.

- Pocas otvaracieho aj zatvaracieho cyklu simulujte pridrzanim pohybujuceho sa
kridla prekazku a zistite, ¢i sa smer chodu pri prekro€eni pripustnej sily zmeni
na opacny.

Skontrolujte funkénost ostatnych zariadeni pripojenych na vstupy riadiacej

jednotky.
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I_Ak systém ampérmetrickej citlivosti zaregistruje v priebehu dvoch spusteni

pohonov v tom istom smere prekdzku, riadiaca jednotka docasne na dobu 1
sekundy zmeni smer chodu pohonov na opaény apotom chod zastavi.
Nasledne po dalSom spuStacom prikaze nastane otvaraci cyklus akazda
zistend prekazka bude registrovana ako prekézka pri otvaracom cykle.

Tento proces je rovnaky aj po pripojeniriadiacej jednotky na siet’. Prvy cyklus je
vzdy otvaranie aprva prekazka je registrovana ako prekéazka pri otvaracom
cykle.

6) Udrzba riadiacej jednotky A400

Riadiaca jednotka A400 (jej elektricka Cast) si nevyZaduje Ziadnu Specialnu udrzbu.
Funk&nost' riadiacej jednotky je potrebné raz za 6 mesiacov preverit tak, ako je to
popisané v kapitole ,Odborné skusky*.

6.1) Likvidacia produktu

Riadiaca jednotka A400 je vyroben& z r6znych druhov materialu, niektoré z nich su
recyklovatelné (hlinik, plast, elektrické prepoje), iné (elektrické karty, a suciastky
musia byt zlikvidované v sulade s platnymi predpismi a normami pre likvidaciu
nebezpecného materialu.

Niektoré elektrické suéiastky m6zu obsahovat’ substancie zne€ist'ujuce Zivotné
prostredie a preto nie je vhodné ukladat’ ich na skladky odpadu.

7) Co robit’ ak...

V tejto kapitole uvadzame postupy slGziace pre inStalatora ako pomoc pri rieSeni
niektorych €asto sa vyskytujucich problémoch pri inStalacii riadiacej jednotky A400.

Diody nesvietia:
Preverte, ¢€i je na svorky 1-2 privedené striedavé napéatie 230 V/50Hz a ¢&i sa na
svorkach 15-16 nachadza napétie 24 V ac.
Skontrolujte dve tavné poistky a v pripade, Ze sa ani napriek tomu diéda OK ani
ostatné diody nerozsvietia , bude potrebna vymena riadiacej jednotky.

Dioda OK riadne blika, ale diédy vstupov nesignalizuju nalezity stav .
Odpojte riadiacu jednotku na chvifu od siete aby ste vystapili z niektorej z faz
programovania.
Preverte dokladne pripojenia na svorkach 13-23.

Nespusti sa proces ,, Automatické vyhPadavanie®

- Proces automatického vyhladavania sa spusti len vtedy, ak pred tym eSte nebol
spusteny, alebo po vymazani Udajov z pamate. Aby ste zistili €i je pamat prazdna,
odpojte riadiacu jednotku od siete. Po opatovnom pripojeni na siet sa vSetky didédy
na 10 sekdnd rychlo rozblikaju. Ak trva toto blikanie iba 3 sekundy, znamena to, Ze
v pamati zostali zapisané nejaké Udaje o pracovnych ¢asoch. Ak chcete spustit
proces automatického vyhladavania, musite vymazat celt pamat.
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»Automatické vyhFadavanie nikdy nebolo vykonané a proces sa napriek tomu

nechce spustit, alebo prebieha nekorektne.

- Aby sa spustil proces automatického vyhladavania, je potrebné pripojit vSetky
zabezpecCovacie zariadenia na vstupy riadiacej jednotky. VSetky tieto zariadenia
musia byt funkéné, aby faza fototestu prebehla spravne.

Zabezpedte, aby Ziadne zo zariadeni pripojenych na vstupy nebolo uvedené do
¢innosti pocas procesu automatického vyhladavania.

Aby sa spustil proces automatického vyhlfadavania spravne, musia diédy na
vstupoch musia signalizovat' stav aky je vyobrazeny na obrazku a didda OK ma
blikat v 1 sekundovych intervaloch.

¥ Lt 3t o o OKbIKATESD

STOP Foto Fotol Krok AUX pi@ p2[@
STOP PP

»,Automatické vyhfadavanie bolo vykonané spravne, ale samotné pohony sa
nerozbehnd.
Preverte, ¢i diddy vstupov bezpeénostnych zariadeni (STOP, FOTO, FOTO1 a ak
je inStalované FOTO?2) svietia a ¢i sa diody vstupov pre ovlddanie (KROKOVANIE
alebo AUX) rozsvietia pri spinacom impulze.

Poéas chodu pohony zmenia smer pohybu.

Zmena pohybu je obvykle spésobena:
Zaregistrovanim prekazky fotobunkami (FOTO?2 pri otvarani a FOTO alebo FOTO1
poCas zatvarania). Ak sa tak deje samovolne, preverte zapojenie fotobuniek,
pripadne signalizaciu didd vstupov.
Systém Ampérmetrickej citlivosti reaguje pocas chodu pohonov ako ochrana pri
zaregistrovani prekazky (okrem koncovych poléh) zmenou pohybu brany na
opacny. Overenie skuto¢nosti ,Ze doSlo k aktivovaniu ampérmetrickej ochrany je
mozné prekontrolovanim diody OK.
- Jedno rychle zasvietenie popri normalnom blikani signalizuje, Ze prekéazku
zaregistroval pohon M1
- Dve rychle zasvietenia signalizuja, Ze prekazku zaregistroval pohon M2

8) Technické udaje

Napajanie

230 Vac +/-10%, 50-60 Hz

Max prudovy odber

1,2 A (pri blokovanom rotore)

Vystup pre prisluSenstvo

24 Vac max. 150mA

Vystup pre fototest

24 Vac max. 100mA

Vystup pre vystrazny majak

230 Vac max. prikon 40W

Vystup indikécie otvoreného stavu

24 Vac max. prikon 1,5 W

Pracovny Cas

max 60 sekind

Prestavka pred automatickym zatvorenim

programovatelné na 5, 10, 20, 40, a 80 sek.

Oneskorenie pri otvarani

programovatelné na 2, 4, 6, 8, a 10 sek.

Predblikanie vystrazného majaka

programovatelné na 2, 4, 6, 8, a 10 sek.

Pracovna teplota

-20 az +70 °C

Krytie IP 55
Rozmery 230x180x100 mm
Vaha 1100 ¢
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Prijimaé smxi

Popis vyrobku

Sucastou riadiacej jednotky A400 je radiovy prijima¢ dialkového ovladania
pracujuceho na principe ,rolovacieho kodu“, patriaceho k sérii FLOR a VERY
vyrobkov firmy NICE. Charakteristické na tejto sérii je to, Ze rozpoznavaci kéd je u
kazdého vysiela¢a dialkového ovladania iny a meni sa po kazdom jednom pouziti. Na
to aby prijima¢ spoznal dany vysiela¢ je potrebné zapisat jeho rozpoznavaci kéd do
pamate prijimaca. Zapisany do pamate (,nakédovany“) musi byt kazdy vysielac
(,dialkovy ovladac"), ktory ma komunikovat s riadiacou jednotkou A400.

I_Do pamate prijimaéa moéze byt zapisanych maximalne 256 kodov
vysielacov. Tieto nie je mozné vymazavat’ z pamate jednotlivo, iba vSetky
sUc¢asne.

Tadidle

|
Y

e
L Y
Didds — ]

J

T U

Pre zapisanie kédu vysielaca je mozné zvolit jeden z dvoch typov:

Typ I. Kazdé tlaCidlo na vysiela¢i bude aktivovat prislusny vystup na prijimaci, to
znamena Ze tlacidlo pre prvy kanal bude aktivovat vystup 1 a tlacidlo pre druhy kanal
vystup 2 a t.d. Znamend to, Ze pri zapisovani do pamate (,kddovani dialkového
ovladaca“) v tejto variante je jedno, ktoré ztlacidiel na vysielaéi bude zatlatené,
v pamaéti obsadi vysielac iba jednu poziciu.

Typ ll.Kazdé tlac¢idlo na vysielaCi bude priradené ku konkrétnemu vystupu na
prijimaci, tak napriklad tlaCidlo pre prvy kanal bude aktivovat vystup 3 a tlacidlo pre
druhy kanal vystup 1 a podobne. Znamena to, Ze pri zapisovani do pamate (,kédovani
dialkového ovladaca“) v tejto variante je potrebné zapisat kazdé tlacidlo vysielaca
jednotlivo pre ten ktory vystup. Samozrejme kazdé tlaCidlo mbze byt priradené len
k jednému vystupu, ale ten isty vystup mbéze byt aktivovany viacerymi tladidlami.
Kazdé z tlacidiel vysielaCa obsadi jednu poziciu v paméti prijimaca.

24127



T.A.OLYMP spol. s r.o. NICE Riadiaca jednotka A 400

I_Riadiaca jednotka A400 vyuZziva len prvé dva zo Styroch kanalov prijimacéa a

to tak, Ze vystup 1 je pripojeny na vstup pre funkciu KROKOVANIE a vystup 2 je
pripojeny na vstup AUX. Vystupy kanéalov 2 a 4 sU nevyuzivane.

InStalacia antény

Aby prijima¢ pracoval spravne je potrebné pouzit anténu spravne naladenu a to bud
anténu typu ABF alebo ABFKIT. Bez antény sa prijem zariadenia skrati na niekolko
metrov. Anténa by mala byt inStalované na ¢o najvy§Som mieste a nad pripadnymi
kovovymi €i Zelezobetonovymi prvkami, ktoré mdézu byt zdrojom ruSenia prijmu. Ak
inStalujete anténu dalej od prijimaca pripojenie je nutné vykonat koaxialnym kablom o
impedancii 50 Ohm (napriklad kdblom RG58). Vedenie nesmie byt vSak dlhSie ako 10
metrov. Stredny vodi¢ kabla pripojte na svorku 25 a tienenie na svorku 24 riadiacej
jednotky A400. Ak miesto, kde je anténa umiestnend neméze byt uzemnené (murivo,
drevo a pod) mbzZete pre zlepSenie prijmu prepojit tienenie koaxialneho kabla
S uzemnenim. Samozrejme sa musi uzemnenie nachadzat’ v bezprostrednej blizkosti
a musi byt kvalitné. Ak nie je mozné pripojit k zariadeniu anténu ABF alebo ABFKIT je
mozné dosiahnut uspokojivy prijem nahradenim antény natiahnutou Zilou kabla
pripojenou na svorku 25 riadiacej jednotky A400.

Kdédovanie dialkového ovlada€a — zapis kodu

V momente kedy je fdza zapisovania do pamate aktivovana, kazdy zdroj
rddiového vysielania pozitivhe rozpoznany prijimaéom zostane zapisany v jeho
pamati.

Potrebné je zvazit, ¢i pri tomto procese nie je vyhodné doéasne odpojit’ anténu
aby sa zmenSil prijem prijimaéa dialkového ovladdania a tym aj mozZnost
zapisania neziaducich kédov do pamate prijimaca.

Proces kddovania dialkového ovladaca musi prebehnut v urcitych ¢asovych limitoch,
ktoré musia byt dodrzané. Pred tym ako za¢nete robit’ nasledujuce kroky, dékladne si
precitajte postup, aby ste cely proces kédovania pochopili.
V priebehu procesu kdédovania pouzivate tla€idlo na prijimaci dialkového ovladania a
sledujete didédu, ktord signalizuje jednotlivé fazy kddovania.

Tab.,D1" Zapis kédu diafkového ovladaca — Typ | Priklad

: (kazdé tlacidlo aktivuje prislusny vystup)

1. Zatlacte kodovacie tlacidlo prijimaca na min. 3 sekundy. . é
Dioda sa rozsvieti! RXO 3s

2. Ked sa didda rozsvieti, tlacidlo uvolnite. ré

RXO

3. V Case do 10 sekund zatlacte tlacidlo pre 1. kanal na éé
ovladaci a podrzte zatlacené po dobu 2 sekuand. T™XO 2s

Upozornenie: Ked zapis kédu prebehol Uspesne, didda sa 3x kratko

rozsvieti. Ak chcete zapisat’ dalSie ovladace, zopakuijte postup podla /o x3

bodu 3 v ¢ase do 10 sekund. Z&pis kédu sa konc€i po vyprSani asu.
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Tab.,D2" Zapis kédu dialkového ovladaca — Typ |l Priklad

(kazdé tlagidlo aktivuje konkrétny vystup)
Zatlacte a hned uvolnite kodovacie tlacidlo prijimaca.

: Dioda zac¢ne blikat’ RX0O

2. Vyckajte, kym sa didda rozblika. /o

3. Do 10 sekund od rozblikania zatlacte tlac¢idlo zvoleného éé
kanala na ovladaci a podrzte zatlacené po dobu 2 sekund. TXO 2s

Upozornenie: Ked zapis kédu prebehol Uspesne, didda sa 3x kratko
rozsvieti. Ak chcete zapisat dalSie ovladace, zopakujte postup podfa  ¥f/o x3
bodu 3 v ¢ase do 10 sekund. Z&pis kédu sa konci po vyprSani asu.

V riadiacej jednotke A400 je vystup 1. kanala prepojeny na vstup KROKOVANIE
a vystup 2. Kanéla na vstup AUX. Vystup 3. A 4. kanala nie je aktivovany.

Kdédovanie dialkového ovlddaéa - zapis kdédu pomocou
nakdédovaného diafkového ovladac¢a

Novy vysiela¢ dialkového ovladania je mozné zapisat do paméate prijimaca bez
zasahovania do riadiacej jednotky pomocou funkéného ovladdaca, ktorého kéd je
v prijimaci zapisany. Novy diaflkovy ovlada¢ bude mat zachované tie isté vlastnosti
ako ovlada¢ pomocou ktorého je zapisany. Znamena to Ze ak funkény ovladac bol
zapisany zapisom ,Typ I“, aj novy ovlada¢ bude zapisany rovnako a preto je mozné
pri zapise pouZzit fubovolné tla¢idlo na ovladaci. Ak v3ak bol funkény dialkovy ovladac
zapisany zapisom ,Typ II“, aj novy ovlada¢ bude zapisany rovnako a preto je potrebné
pri zapise pouzit u funk&ného ovladaca tlacidlo, ktoré aktivuje Ziadany vystup a u
nového ovladaca tlacidlo, ktoré chcete zapisat.

Tab. ,E1* Zapis kédu pomocou zapisaného Priklad
dialkového ovladdaca

1. Zatlacte tla€idlo na novom ovladaci po dobu é e
viac ako 5 sekund. TXO x5s TXO

2. Rovnomerne cca po 1 sekunde zatlaéte 3 kréat éé ée éeé
tlacidlo na funkénom ovladadi. TXO 1sTXQO 1sTXAO

3. Zatlacte tlacidlo na novom ovladaci pre éé
potvrdenie zapisu. TXO 1x

Upozornenie: Ak chcete zapisat dalSie ovladace, pri
kazdom z nich zopakujte cely postup znova.
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Mazanie kédov vSetkych zapisanych ovladac¢ov

Podla nasledujuceho postupu je mozné vymazat z pamate prijimaca vSetky pred tym
zapisané kody.

Tab. ,E2“ Mazanie vSetkych zapisanych kédov Priklad
1. Zatlacte tlacidlo na prijimaci dialkového ovladania. é
T™Xa
2. Vyckajte kym sa didda rozsvieti, potom zhasne It & o @ It/ox3
a nasledne sa znova 3 razy kratko rozsvieti. TX QO
3. V priebehu tretieho rozsvietenia tlacidlo uvolnite. e
Nastane proces mazania - diéda rychlo blika 3* 1t RXO
Upozornenie: Ak bol proces mazania Uuspesny, /o x5

po kratkej chvili sa didda 5 krat kratko rozsvieti.

Technické Gdaje

Prijimaé SMXI

Pracovna frekvencia : 433,92 MHz

Impedancia ant. Vstupu : 52 Ohm

Citlivost prijmu : >0,5 pV (dosah 150-200m s ant. ABF/ABFEKIT)
Kédovanie : Rolovaci kdd 52 bit (4,5 mil kombinacii)
Pracovna teplota : -20 a7z +55 °C

Vysiela€ FLO2R

Vysielaci vykon : 100 pW A433,92 MHz

Pocet kanalovych voli¢ov : 2

Napajanie : Batéria 12 Vdc +20% -40% typ 23A
Odber pradu : 25 mA

Pracovna teplota : -20 az +55 °C
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